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BILDVERARBEITUNGSSYSTEME FUR ROBOTER
IN DER HANDHABUNG

Die automatisierte Handhabung wird hau-
fig dadurch gehemmt, dass die Lage der zu
handhabenden Objekte nicht genau oder
ganzlich unbekannt ist.

Ob beim Depalettieren von Kartons mit un-
bekanntem Lagemuster oder dem Entstapeln
von Kisten, die verrutscht oder nicht korrekt
gestapelt sind: Mithilfe von Bildverarbeitungs-
systemen erhalten Roboter die Fahigkeit zu
»sehen« und kdnnen damit Objekte in solchen
schwierigen Situationen sicher handhaben.

Am Fraunhofer IPA werden moderne Bildver-
arbeitungssysteme entwickelt, die speziell

fir Anwendungen in schwierigen Handha-
bungsprozessen geeignet sind. Diese Sys-

teme kombinieren je nach Anforderung die
Vorteile von 3D-Sensoren und 2D-Kamera-
systemen. Aus der Fusion von 3D- und 2D-
Informationen und mithilfe der am IPA ent-

300/370

wickelten Bildverarbeitungsalgorithmen
kénnen so Handhabungsobjekte erkannt
und lokalisiert werden.

Steigerung der Robustheit und Prozesssicher-
heit Ihres automatisierten Handhabungs-
systems fur einen flexiblen, effektiven und
zuverlassigen innerbetrieblichen Materialfluss.

Als Ihr Partner unterstlitzt Sie das Fraunhofer

IPA bei folgenden Schritten:

— Untersuchung lhrer Anwendung hinsicht-
lich technischer, 6konomischer und 6ko-
logischer Gesichtspunkte

— Konzeption von Anlagen und Kompo-
nenten

— Machbarkeitsuntersuchungen

— Entwicklung und Realisierung maB3ge-
schneiderter Automatisierungsanlagen
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