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HYDRAULIKINSTRUMENTE
FUR DIE MINIMAL INVASIVE
CHIRURGIE

Hintergrund

Heutige Instrumente fUr die minimal
invasive Chirurgie besitzen standardmaBig
eine mechanische Kraftlbertragung durch
Seilzlige oder Schubstangen. Bei flexiblen
oder abwinkelbaren Instrumenten erlauben
diese Mechaniken allerdings nur eine sehr
geringe Kraftlbertragung, welche stark
reibungsbehaftet und damit sehr schwer
dosierbar ist.

Die L6ésung

Unsere neu entwickelten chirurgischen
Instrumente mit hydraulischer Kraftibertra-
gung auf Schneiden, Greifbacken oder Ab-
winklung ermadglichen eine reibungs- und
verlustarme Bedienung fir eine besonders
feinflihlige Gewebemanipulation, unab-
hangig davon, ob der Schaft gerade oder
gebogen ist. Die kleinsten dieser Instrumen-
te haben Kolbendurchmesser von 2,7mm,

einen AuBendurchmesser von unter 3mm
und sind fur den Einsatz im Arbeitskanal
eines flexiblen Endoskops geeignet.

Unser Service fiir Sie

Durch unsere jahrelange Erfahrung in der
Entwicklung von mikrohydraulischen Antrie-
ben fur die Medizintechnik kénnen wir
lhnen folgende Dienstleistungen anbieten:

e Integration der hydraulischen Kraft-
Ubertragung in Instrumente aus lhrer
Produktpalette.

¢ Entwicklung von Sonderinstrumenten mit
hydraulischer Kraftlbertragung.

lhr Nutzen

Durch die hydraulische Kraftlibertragung
lasst sich die Performance Ihrer Instrumente
steigern und deren Einsatzbereich erweitern.
Sie erhalten entscheidende Alleinstellungs-
merkmale gegenuber Ihren Wettbewerbern.



