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INSTRUMENTENGRIFFE ALS
EINGABESYSTEME

Instrumente flr die minimal invasive Chirur-

gie entwickeln sich stetig weiter:

e durch zusatzliche Freiheitsgrade der
Instrumentenspitzen kann intuitiver und
ergonomischer gearbeitet werden

e durch Kombinationen mehrerer Funkti-
onen (z.B. Koagulieren und Schneiden)
kann der instrumentelle Aufwand redu-
ziert werden.

e durch zusatzliche Sensorik in HF-Inst-
rumenten konnen auch groBe Gefale
sicher versiegelt werden

Da all diese zusatzlichen Funktionen vom

Arzt bedient werden mussen, wird es

immer schwieriger, die entsprechenden

Eingabemechanismen am klassischen Sche-

renhandgriff unterzubringen.

Bei der Entwicklung von Griffsystemen fir
Instrumente in der minimal invasiven Chir-
urgie gehen wir vollig neue Wege. Die Grif-

fe werden von Grund auf neu, speziell fr
das entsprechende Instrument designt. Um
eine optimale Ergonomie und Intuitivitat
bei der Bedienung zu erhalten gehen wir
dabei weg vom klassischen Scherengriff. So
entstehen Instrumente, deren Bedienung
leichter erlernt und die ermidungsfreier
vom Arzt eingesetzt werden kdnnen.

Wir bieten Ihnen die Entwicklung von spe-
ziell auf Ihre Instrumente zugeschnittenen
Handgriffen, mit denen sich deren Funkti-
onen besonders ergonomisch und intuitiv
bedienen lassen.

Durch die speziell entwickelten Griffsys-
teme lassen sich lhre Instrumente optimal
bedienen, was deren Performance im
Einsatz messbar steigert. So erhalten Sie
den entscheidenden Vorsprung gegentiber
lhren Wettbewerbern.



